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SYSTEME DE RETROVISEUR 308

MISE EN SITUATION

Sur les véhicules récents, les systémes d’aide a la conduite ainsi que ceux
visant a améliorer le confort du conducteur sont de plus en plus répandus et
cela, méme sur les véhicules de moyenne gamme.

La Peugeot 308 est équipée de rétroviseurs extérieurs rabattables
multifonction, au style en harmonie avec le design du véhicule.

Dans le cadre de votre profession, vous pouvez étre amené a intervenir sur
ce type de matériel.

Systéme étudie

Les rétroviseurs permettent une vision arriére latérale nécessaire aux
situations de dépassement ou de stationnement.

Ces rétroviseurs combinent notamment les fonctions suivantes :
e un rabattage électrique ;

un réglage de la position du miroir ;

un dégivrage de la vitre du miroir ;

un répétiteur latéral (clignotant) ;

une prise de température extérieure.
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Le réglage de la position du miroir peut se faire dans deux directions, a I'arrét
ou lorsque le véhicule est en marche. Ceci se fait par I'intermédiaire des
commandes A et B :

Le rabattage électrique se fait soit :
e de I'extérieur en verrouillant le véhicule ;
e de l'intérieur en tirant la commande A vers l'arriére.

Rabattage du
rétroviseur

Inclinaisons
possibles du miroir

Sonde de température
extérieure

Répétiteur latéral

ANALYSE FONCTIONNELLE

Champ de
FP1 vision

Rétroviseur FC3 Environnement :
» (autres véhicules, obstacles,
L. iétons, air ambiant
Esthétique i remotany
FC1 / FC2
Portiére

Diagramme des interacteurs
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FSP1 : Améliorer
le confort de
conduite

FS1 : Augmenter
le champ de vision

FT11 : Définir une
zone
supplémentaire de
vision

Mirgir

FT12 : Ajuster sa
zone de vision

Mécanisme]
d'orientation du
mirair

FT13 : Empécher
la buée ou le givre
sur le miroir

FS2 : Eviter les
collisions

Systéme de
chauffage du
miroir

FT21 : Rabattre le
rétroviseur

FS3 : Avertir
latéralement d'un
changement de
direction

Mécanisme de
rabattage du
rétroviseur

FS$4 : Informer le
conducteur de la
température
extérieure

Reépétiteur latéral

Fonctions

Diagramme FAST

Sonde de
température

Solutions techniques

RETROVISEUR
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DETAILS DE LA FONCTION TECHNIQUE FT12 :
Ajuster sa zone de vision

Le mécanisme d’orientation du miroir est intégré au

rétroviseur.

Il se compose de deux motoréducteurs (moteur
électrique et réducteur a train épicycloidal) entrainant
deux crémailleres. Celles-ci donnent les mouvements
de rotation au support miroir suivant deux axes.

2 rotations possibles

Partie mobile liée au
miroir

Motoréducteurs

Les images qui suivent sont des représentations trés simplifiées d’'une
partie du mécanisme. Le but est de montrer les possibilités de mouvements

entre les 3 principales pieces.

Support (fixe)

Partie liée au miroir

Lorsque les
crémailleres se
déplacent, elles
entrainent la
partie mobile
(liée au mirair).

Axe articulé

Miroir

Seules deux
rotations sont
possibles entre la
partie mobile et la
partie fixe : Rx et
Rz
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Rotation autour de ’axe Z

va,

Rotation autour de ’axe X

DETAILS DE LA FONCTION TECHNIQUE FT21 :

Rabattre le rétroviseur

Le mécanisme de rabattage est composé de deux ensembles, en rotation 1’un par

rapport a I’autre.

———————

Ensemble
mobile, lié au
rétroviseur.

Ensemble fixe,
lié
(indirectement)
a la portiére.

Vue du systeme sans les
carters de ’ensemble
mobile.




| J(/)I"\en'e AF‘% DOSSIER TECHNIQUE DT
aJOM RC N° info: RC-DOSSIER-TECHNIQUE-RETROVISEUR RETROVISEUR
NOM :....ooocnnnnnen PRENOM : ........ooovvrrrrrenne DATE: ...../ .../ ..... PAGE : 6/14

Detail de la chaine cinematique permettant la rotation de la partie mobile :

Axel
/

Entree : Moteur
électrique, piece 8

et vis sans fin, entre
les pieces 8 et 11

18" réducteur a roue _/'

2¢Me réducteur a roue
et vis sans fin, entre
les pieces 10 et 12

Schéma cinématique plan :

La chaine cinématique
est composee de deux
systémes a roue et vis
sans fin et d’un systéeme
a engrenage.

Engrenage, entre la
piéces 12 et 17.

>

11— 1
T
1 11
T—1t

Note : le limiteur
de couple n’est pas
représente.
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NOMENCLATURE DU MECANISME DE RABATTAGE DU
RETROVISEUR :

Relative au plan : Mécanisme d’orientation du miroir.

20 3 Vis a téte cylindrique large 1SO 14585
ST3.5x13
21 1 Anneau Grifaxe
20 1 Rondelle support de ressort
19 1 Ressort
18 1 Rondelle de butée
17 1 Roue de sortie Z17 =43
16 1 Rondelle inférieure
15 1 Curseur
14 1 Arbre creux cannelé
13 1 Liaison inférieure
12 2 Pignon final Z12=15
11 1 Roue intermédiaire Z11 =38
10 2 Vis de réducteur Z10 = 1 filet ; hélice a gauche
8 | 1 |Moteurélectique Ze = 1filet: elice a droite
7 1 Rondelle supérieure
6 1 Circuit imprimé
5 1 Joint Silicone
4 2 Goupille élastique 5x30
3 1 Carter supérieur
2 1 Carter inférieur
1 1 Carter motorisation et transmission
Rep. | Nbre Désignation Observations
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NOMENCLATURE DU MECANISME D’ORIENTATION DU MIROIR :

Relative au plan : Mécanisme de rabattage de rétroviseur.

13 1 |Rivetcourt
12 2
11 1
10 1 | Support miroir
9 1 |Crémaillere 2
8 1 | Crémaillere 1
7 1 | Attache de motoréducteur
6 1 | Motoréducteur 1
3 1 | Motoréducteur 2
2 1 | Support moteur
1 1 | Cache arriere
Rep. | Nbre Désignation Observations
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TABLEAU DES LIAISONS MECANIQUES
N(I)ii:isdoenla i Représentation plane perspective illustration
Liaison l
encastrement TY_)X
Liai
ki J T_S)/
Liaison

pivot glissant

LT,

N =X O IN[= X =N <] INn=|xX] = INI<IXI O INI<IxI—= INI<IX]=IN|<IXI O NIl D

T
X
b 4
Z
0
X
Y
Z
0
X
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Z
1
X
Liaison ; -1 I — @
glissiére y y
1 [ [
X
Liaison ; _@_ @
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1 T—)" T—f
X
Liaison ; SO/
sphérigue y
0 T_;
X
Liaison ¥ _L
appui-plan - ¥ —I_
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X
Liaison Y
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linéaire z : ]
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X X
Liaison X Y Q
ponctuelle x X
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EXTRAIT DE NORME CONCERNANT LA VISSERIE

lig.a

Vis a tole autotaraudeuses

Bout pointu Symbole C
|| existe deux types d'extrémites pour les vis a tole e o ”;n\‘
autgtaraudeuses : T N~ ™
® Les vis a bout pointu, symbole C, utilisées pour les 1 S
toles minces (e < 1,5 mm).
® Les vis a bout plat, symbole F, utilisées pour les Bout plat Symbole F
toles plus épaisses, les métaux tendres et les matiéres . .

. ; s Acier traite
plastiques. T| T HV = 600
Ces vis se fabriquent suivant différents types de tétes %4 Cr Mo S18
et différentes formes d'empreintes. EN AW-7075

d A, B, Ay B, As By d1 dz p my m; L n
nominal max, max. max. max. max. max. max. max. = = = . (entierement filetée)
ST12.2 Rl 1% 44 05 32 16 224 163 08 2 1,6 45-65-95-13-16 0
ST29 5.6 it Ba N0 5 230 12,9 R2As L 2,6 21 55-95-13-16-19 10
ST35 7 21 g2 08 B5: B2 64 (3681 £2i68 k3| 32 1D 6,5-95-13-16-19 15
ST 4.2 8 2,4 94 1 1 3 422 310 14 37 28 95-13-16-19-22-25 20
ST4.8 95 3 104 1.2 8 38 48 358 16 43 32 95-13-16-19-22-25-32 25
ST5,5 1 ¢ S il by B 8 P 8 &1 5460 41 18 5 3,6 13-16-18-22-25-32 25
ST16,3 36 126 14 47 625 488 18 13-16-19-22-25-32-38 30

Fendue

Fente

Téte cylindrique large
Fendue : NF EN ISO 1481

Cruciforme : NF EN 1ISC 7048
Six lobes : NF EN ISC 14585

n

Empreinte /

mpreinte
N 3|

Téte fraisée plate
Fondue : NF EN 1SO 1482
Cruciforme : NF EN IS0 7050
Six lobes : NF EN ISC 14586

Cruciforme - Type Z
« Pozidriv »

Diamétres de pergage

Formes de téte

Téte fraisée bombée
Fendue : NF EN ISO 1483
Cruciforme : NF EN ISO 7051
Six lobes : NF EN IS0 14587

Formes d'empreinte

Cruciforme - Type H
« Phillips »

Téte hexagonale
NF EN 1SO 1479

Six lobes internes
« Torx »

n’:n

S8 EXEMPLE DE DESIGNATION
Ep." 04 06 09 1204 06 0912 2 3 0609 12 2 3 53 £ 3 | d'unevisa tole
tle & a a S NS AT Dy Bal D) has Al Al A ) B R %“{; 3 téte fraisée fendue :
0508 1 150508 1 15253508 1 1,5 2535 =2 =2 | -diamétre nominal 5T 4,2
d Bout pointu Bout plat Bout plat Bout plat | - longueurl;
nom. Acier Acier et laiton Alliage d'aluminium  Materiaux moulés| - bout plat.
Bion e G e I=1 e 17 ne (1B | = =6 16 4757 195 1,85
§i98 22 24 25 - 22242425 - - 22222223 - 265 2M
ST35 24 25 26 - 24 25 26 27 29 24 24 24 25 26 3 3
ST42 26 26 27 26 27 28 29 31 - 26 26 27 28 3 325 325 | \ica+6leliSO 1482
Bl 28 25930 132 = @ 3 13235 29 29 3 33 35 370 350 | sy4,2x22-F.
ST55 31 31 32 35 - 31 31 3435 38 29 3 33 36 38 390 380
ST6,3 34 35 36 37 37 38 4 43 - 313638 4 450 450
ST8 394 4 - 42 42 44 46 5 - 41 45 46 510 510
ST95 - 48 49 5 495 54 58 = | —51 53 58 595 565
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TRANSMISSION PAR ENGRENAGES :
Formulaire et caractéristiques

1. Engrenages paralléles

Engrenage seul

Exemple :

Calcul de la raison (du rapport) de I’engrenage :

Z (roue menantes)

Z (roue menées)
Avec :
e Z:nombre de dents
e I :raison, sans unité

Calcul de la vitesse de sortie N.,.+;.en tr/min :

entrée Xr

Nsortie =

Exemple :

Calcul de la raison (du rapport) de I'engrenage :

__produit nbrs de dents des roues MENANTES
~ produit nbrs de dents des roues MENEES

r

Rappel : un produit est une multiplication.

Calcul de la vitesse de sortie N.,...;;.en tr/min :

Nsortie =

entrée X T

2. Roues et vis sans fin

Exemple :

Vis (1) : 1 ou plusieurs filets /

Roue (2) : Z dents

Calcul de la raison (du rapport) de I'engrenage :

_ Nombre de filet de la vis
r= Nombre de dents de la roue

Calcul de la vitesse de sortie N.,,.;;.en tr/min :

Nsortie =

entrée X T

Transmission fréequemment irréversible, I'entrée se
faisant sur la vis et la sortie sur la roue.
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Selon le sens de I’hélice, le sens de rotation entre 'entrée et la sortie est différent :

Hélices a droite Hélices a gauche
s e |
i/f\t ‘H_Lﬁ*’“ fli;. Y
L T+7L —v+7 T+%

PLANS EN PAGES SUIVANTES :
1. Mécanisme de rabattage de rétroviseur
2. Mécanisme d’orientation du miroir
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Session 2014
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Epreuve E11  Analyse d'un systéme lechnigue
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Vue arriére sans les pieces 1 et 2

Tolérances Générales : ISO 2768 mK

| MATIERE:

=)

MECANISME D'ORIENTATION
DU MIROIR

Session 2014

Bac Pro Réparation des carrosseries
Epreuve E11 : Analyse d'un systéme technique




